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Tris de pièces avec robot collaboratif et 

vision industrielle 
 

 

 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

   

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

SCHOTT est un leader mondial dans la fabrication 

de verres spéciaux, de vitrocéramiques et de 
composants en verre ou en matières 

apparentées. 
 

L’entreprise possédant majoritairement des robots 
collaboratifs « Sawyer » de la marque Rethink Robotics, ces 
robots ont la tâche de s’occuper de petites opérations 

diverses nécessaires tout au long de la production de 
différentes pièces. 

 
Ce travail de diplôme consiste en l’intégration de l’un de ces 
robots. Son but est de trier des pièces, en verre semi-

transparent, en fonction de leurs orientations. (Pile/face) 
 

Pour ce faire, le projet comprend une caméra Cognex 

IS8402M ainsi qu’un éclairage annulaire de la marque Effilux. 

L’objectif de ce projet est de réduire la charge 
de travail des opérateurs-trices initialement 
chargés-es d’effectuer ce tri manuellement. 

 
Le défi principal de ce projet est d’assurer une 

communication et un calibrage optimal entre 
le robot et la caméra tout en garantissant une 

marge d’erreur quasi nulle. 


